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Hình 2.1. Mô hình dao dao động của động cơ trong ôtô con hai cầu 
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Hình 2.2. Mô hình dao dao động trương đương của động cơ trong ôtô con hai cầu 



 

Hình .2.3. Sơ đồ lực và mô men tác dụng lên cơ hệ 
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