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Lời nói đầu
Điều khiển quá trình là một lĩnh vực quan trọng của kĩ thuật điều khiển trong các ngành công nghiệp năng lượng và hóa chất( gọi chung là công nghiệp chế biến, process industry).Nội dung của lĩnh vực điều khiển quá trình kết nối chặt chẽ nền tảng của lý thuyết diều khiển tự động với các bài toán của quá trình công nghệ. Phạm vi đề cập cụ thể ở đây là các bài toán mô hình hóa, phân tích, thiết kế và thực thi hệ thống điều khiển cho các đối tượng là quá trình công nghệ.

Điều khiển quá trình không phải là một lĩnh vực mới nhưng luôn chiếm vị trí quan trọng hàng đầu trong tự động hóa công nghiệp.Khác với những nghàng công nghiệp chế tạo, ngày nay bất cứ một nhà máy xi măng, một nhà máy điện hay một nhà máy lọc dầu nào cũng không thể vận hành được nếu thiếu hệ thống điều khiển tự động. Quá trình toàn cầu hóa gần đây tạo ra nhiều thị trường tiêu dùng mới, đồng thời gia tăng sự cạnh tranh mạnh mẽ giữa nhiều tập đoàn sản xuất. Các doanh nghiệp buộc phải nâng cao mức độ tự động hóa dây chuyền sản xuất để tăng năng suất, chất lượng sản phẩm và hạ giá thành sản xuất. Sức ép giảm sử dụng nguyên liệu thô (yêu cầu tái chế), giảm tiêu thụ nhiên liệu và khả năng thích ứng nhanh với yêu cầu thị trường buộc các kĩ sư phải đưa ra những thiết kế quá trình công nghệ mới thích hợp hơn, nhưng đồng thời cũng đặt ra những yêu cầu cao hơn cho hệ thống điều khiển tự động và cho những người kĩ sư thiết kế điều khiển. nhìn từ một góc độ khác, những tiến bộ về công nghệ thiết bị điều khiển( DCS, PLC/HMI, IPC, bus trường,…) ngày càng tạo điều kiện thuận lợi hơn cho việc cài đặt các sách lược và thuật toán điều khiển tiên tiến.một điều đáng nói là trong khi công nghệ sản xuất hoặc công nghệ thiết bị điều khiển có thể lạc hậu chỉ sau 10-15năm, cơ sở phương pháp luận cho thiết kế hệ thống điều khiển quá trình vẫn giữ nguyên giá trÞ sau hàng nửa thế kỉ-tất nhiên được bổ sung và phát triển trên một tầm cao mới.. V× vËy viÖc nghiªn cøu øng dông ph­¬ng ph¸p ®iÒu khiÓn hiÖn ®¹i ®Ó ®iÒu khiÓn qu¸ tr×nh gia nhiÖt lµ mét vÊn ®Ò hÕt søc quan träng vµ cÊp thiÕt.

Do vËy, t«i chän ®Ò tµi: "Nghiªn cøu øng dông ph­¬ng ph¸p ®iÒu khiÓn hiÖn ®aÞ ®Ó n©ng cao chÊt l­îng ®iÒu khiÓn qu¸ tr×nh gia nhiÖt " víi môc ®Ých nghiªn cøu nh­ sau: 

1. Nghiªn cøu c¸c ph­¬ng ph¸p ®iÒu khiÓn c¬ b¶n vµ hiÖn ®¹i  ®iÒu khiÓn qu¸ tr×nh gia nhiÖt  
2. Nghiªn cøu øng dông ®iÒu khiÓn mê cho hÖ ®iÒu khiÓn nhiÖt ®é vµ l­u tèc bån n­íc 
Tõ ®ã, ®Ò tµi tËp trung nghiªn cøu c¸c vÊn ®Ò chÝnh, ®­îc chia thµnh 3 ch­¬ng nh­ sau:

      Ch­¬ng 1. Më ®Çu

Ch­¬ng nµy nghiªn cøu c¸c kiÕn thøc chung vÒ ®iÒu khiÓn qu¸ tr×nh, cÊu tróc c¬ b¶n cña hÖ thèng ®iÒu khiÓn qu¸ tr×nh, c¸c thiÕt bÞ trong hÖ thèng ®iÒu khiÓn qu¸ tr×nh   

          Ch­¬ng 2:Tæng quan  vÒ ph­¬ng ph¸p ®iÒu khiªn hiÖn ®¹i ®iÒu khiÓn qu¸ tr×nh  
 Ch­¬ng nµy nghiªn cøu c¸c ph­¬ng ph¸p ®iÒu khiÓn c¬ b¶n vµ hiÖn ®¹i, ph©n tÝch thÕ m¹nh cña nã tõ ®ã lùa chän ph­¬ng ph¸p ®iÒu khiÓn cho qu¸ tr×nh gia nhiÖt 

          Ch­¬ng 3 ¸p dông ph­¬ng ph¸p ®iÒu khiÓn hiÖn ®¹i cho qu¸ tr×nh gia nhiÖt

Ch­¬ng nµy nghiªn cøu tæng hîp bé ®iÒu khiÓn mê cho ®èi t­îng cô thÓ lµ nhiÖt ®é vµ l­u tèc bån n­íc.
Ch­¬ng 4  M« pháng hÖ thèng
M« pháng b»ng Matlap . Ph©n tÝch c¸c kÕt qu¶ ®¹t ®­îc, ®­a ra c¸c kÕt luËn 
Trong qu¸ tr×nh lµm luËn v¨n, t«i ®· ®­îc sù gióp ®ì, chØ b¶o tËn t×nh cña thÇy gi¸o, TS. Vâ Quang Vinh , gi¶ng viªn khoa §iÖn, Tr­êng ®¹i häc KTCN Th¸i Nguyªn. Xin göi tíi thÇy lêi c¶m ¬n ch©n thµnh vµ s©u s¾c nhÊt. T«i còng nhËn ®­îc sù hç trî rÊt nhiÒu tõ c¸c thÇy c« gi¸o trong Khoa §iÖn, tr­êng ®¹i häc KTCN Th¸i Nguyªn còng nh­ tõ gia ®×nh, b¹n bÌ. Xin tr©n träng c¶m ¬n 
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